Controle por Computador
e S|stemas D|nam|cos

27 edicEin




-

L |INDIGALIVROS!

Resumo de Controle por Computador de
Sistemas Dinamicos

Este livro aborda aspectos tedricos e praticos de sistemas de controle que
utilizam computador. Embora a parte de aplicacéo receba énfase, nao se
descuidou dos aspectos tedéricos, que sao tratados com rigor.

Assim, este livro pode ser utilizado por alunos de graduacdo e poOs-
graduacédo. O publico alvo ndo se restringe a alunos de Engenharia e
Computacédo, pois as técnicas apresentadas encontram aplicacdo em
gualguer area que utilize modelos discretos.

Como principais caracteristicas especiais, este livro: - Apresenta
claramente a modelagem matematica de um computador introduzido na
malha de controle; - Discute o problema da validacdo dos controladores
digitais projetados; - Descreve técnicas de identificacdo estrutural e
parameétrica que permitem obter bons modelos de sistemas dinamicos, de
modo a possibilitar o projeto de controladores eficientes; - Propde
ambientes baseados em microcomputador para simplificar o projeto e a
avaliacéo de desempenho de controladores digitais; - Apresenta exemplos
abundantes e relevantes, de modo a ilustrar as principais técnicas e
reduzir o descompasso entre teoria e aplicacdo; - Inclui aplicacbes em
tempo real, ressaltando aspectos praticos de implementacéao.

Acesse aqui a versao completa deste livro
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